Nachweis einer feinstofflichen (subtilen) Stromung
Unerwartetes Ergebnis beim Nachbau eines Aura-leter
Norbert Harthun, Dieter Garten (November 2016)

Hochohmwiderstande am Eingang eines Verstarkerd smgewohnlich, da sie starkes
thermisches Rauschen erzeugen. Im Patent von Hideala: ,Verfahren und Vorrichtung

zur Bestimmung der Richtung einer Strahlung voneritrahlungsquelle® wurde eine

derartige Schaltung beschrieben. Bei einem Nachlzaigte es sich, dass trotz

elektromagnetischer Abschirmung eines Verstarkeits darartigen Widerstanden Signale
auftraten, die bei bestimmten Drehungen der Anardrentstanden. Dabei spielte die Lage
der Hochohmwiderstande zur Drehrichtung eine wéshat Rolle. Diese Eigenschaft

ermdglichte den Nachweis einer durchdringenden wadgerechten, subtilen Stromung aus
allen Himmelsrichtungen.

1 Uchidas Patent

Mit ,Aura“ wird ein den Menschen umgebendes subtikeld bezeichnet, fir das es auch
noch weitere Namen gibt, wie z. B. ,Bio-EnergetsshFeld. Der Japaner Hideo Uchida
meldete am 16.7.1975 eine Offenlegungsschrift (BE32 742), einsehbar im Deutschen
Patentantt an, die am 12.2.1976 verdffentlicht wurde: ,Véren und Vorrichtung zur
Bestimmung der Richtung einer Strahlung von eirteaungsquelle”. Zur Strahlungsquelle
schreibt er auf der ersten Seite, dass sie ,digdién Form elektromagnetischer Wellen
abstrahlt®. Der Begriff ,Aura“® wurde tunlichst vereden. Allerdings wird im
Zusammenhang mit der beschriebenen Messsonde, pdier sgegen elektromagnetische
Wellen abgeschirmt ist, berichtet, dass der Zedgs Instruments hinter einem Verstarker
merkwiurdige Ausschldge macht: Bei Annaherung desddende an eine Strahlungsquelle
bestimmter Art schwingt der Zeiger in negative Ricly, bei Entfernung der Sonde in
positive.

Das bedeutet eigentlich schon, dass die Messsoiti¢ auf elektromagnetische Wellen
anspricht, denn diese fallen bei Abschirmung wéiégel aus. Um etwas festzustellen, muss
die Sonde in Richtung zur Strahlungsquelle hin mmdick bewegt werden, in longitudinaler
Richtung sozusagen! Man kann also kaum von eineahlting ausgehen, die von der
~Strahlungs“quelle aktiv ausgesandt wird, sonddrerevon einem subtilen Feld um diese, in
das die Sonde mehr oder weniger tief eintaucht.

Im August 1979 nahm einer der Verfasser mit Herrchida Kontakt auf und erhielt
ausfihrliche UnterlagénDarin beschreibt Uchida in einem Aufsaginen neuen Effekt, den
er ,Elektrischer Feld Induktions Effekt® nennt (H.E.). Er begrindet ihn so: ,Eine
elektrische Ladung wird induziert nur vom elektnien Feld (von der elektrischen
Komponente) der elektromagnetischen Strahlungsenengd hat zum magnetischen Feld
keine Beziehung, wenn ein elektrischer Leiter imk&lischen Feld der elektromagnetischen

! https://depatisnet.dpma.de/DepatisNet/depatisnattwi=1&space=menu&content=index&action=einsteiger
2 Diese Unterlagen sind auf der Websitew.geobiologie-sachsen.dmter der Bezeichnung: Aura-Meter 1
bzw. 2 bzw. 3 bzw. 4 einzusehen.

3 A Method of Detecting Aura Phenomena; Hideo Uchi#a8-5 Kamikitazawa, Setagaya-ku, Tokio, 156 dapa




Strahlungsenergie bewegt wird. Bei diesem Phéanoristnes schwierig, elektrisch
abzuschirmen® (Aus dem Englischen Ubersetzt).

Das Messprinzip wird genau beschrieben (Bi)d Der elektrische Leiter 2 und 3 (,Tip of
Conductor) ist tber einen Hochohmwiderstand geerdet 6 und Mie Bewegung des
Leiters (8 und 9) lasst voribergehend negative Ladung als Strom dderh Widerstand
flieBen, wodurch an ihm (Klemme 5) eine Spannungsémg entsteht. Diese wird durch
einen Gleichspannungsverstarker hoch verstarkivondinstrumentenzeiger dargestellt.
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Bild 1 Messprinzip nach Uchida

Der Aufsatz bringt weiter ausfiihrliche Experimeatgkbnisse mit seinem Gerat, welches
nicht weiter beschrieben wird und Skizzen von Adcamen bei Menschen. Ein zweiter
Aufsatz von Uchida enthalt Teile von FuBnote 2 und dariiber hinaus aheg zu
telepathischen Experimenten. Zum Gerat ist auch riahts Genaueres zu erfahren. Blickt
man in die Offenlegungsschrift (s.0.) oder auchdas spatere Patent vom 21.08.1988 mit
gleicher Nummer, so findet man u. a. eine Blockiuhg der Erfindung (Bild 2).

e

Bild 2 Blockschaltbild des Aura-Meters

* Bezugsquellen fiir eigene Versuctevw.farnell.comundwww.rs-online.comals Beispiele.
® The Electric Field Induction Effect And its Appditon




Mit 2 ist der elektrische Leiter bezeichnet. 11este Abschirmung (sie bildet zusammen mit
dem Leiter ein Koaxialsystem) mit Schlitzfenstef flie noch genauer behandelt werden.
12 ist ein Bandpass, der Uber eine abgeschirmtiirigei20 mit einem Gleichspannungs-
verstarker 13 verbunden ist, welcher ein Zeigemmsent 21 speist. 22 ist die Spannungs-
versorgung.

Die Schlitzfenster 10 werden gegen statische Eigféir mit einem Netz (Maschenweite 2-
4 mm) aus 0,1 mm dickem Kupferdraht verschlosséin.z&hlreiche Experimente wird ein
Signalgenerator mit einer Frequenz um 13 GHz umel lechtquelle (10, 40,100 W) benutzt.
Weiter findet sich im Patent eine genauere Prirchipbung, aber ohne Bauelementewerte,
auf deren Wiedergabe hier verzichtet werden kann.
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Bild 4 Originalschaltung des Aura-Meters



Denn man konnte auf die direkt zugesandten Untenlagn Uchida zuriickgreifen: Er sandte
ein Foto des Gerats (Bild 3), die Originalschaltumg allen Werten (Bild 4)und die
zugehdrige Betriebsanleituhdie Hilfsschaltungen im Originalplan wurden nitisiachtet.

2 Erfahrungen mit den Patent-Angaben

Im Patent werden zahlreiche Versuche mit zugehirigegebnissen beschrieben. Die
Versuche mit rund 13 GHz konnten nicht nachgemawhtden, da ein entsprechender
Signalgenerator nicht zur Verfigung stand.

Wie im Patent angegeben, wurde die Messsonde mitevstarker separat vom Verstarker
gebaut und kontrolliert in unterschiedlicher WeilseRaum bewegt. Dabei traten am Filter-
Ausgang Impulse auf, die zusammen mit den Impuserkiltereingang von einem Speicher-
Oszilloskop registriert wurden (s.u.). Auf diese i¥¢e konnte der Erfolg von
AnderungsmaRnahmen schnell kontrolliert werden.

Auf dem Foto ist zu erkennen, dass die Messsond®glait abgeschirmt ist und da auch der
Kommentator Prof. Seki (s.u.) das deutlich betenirde als erstes auf die Fensterschlitze
verzichtet und damit auf die Versuche mit Lampan.Ahlehnung an die Patentangaben
wurde dann schrittweise vorgegangen: Uchida gllathet Angaben zu Material und Form des
Koaxial-Systems (Messsonde), so dass man vermuisste) dass ihnen eine wichtige Rolle
zukam.

Aber zahlreiche Versuche mit unterschiedlichen boressern und Materialien von
Innenleiter und Auf3enmantel (Bild 5) brachten kedeutlichen Unterschiede zutage. Es
wurde auch die vordere Offnung nach Uchidas Angahi&runterschiedlichen Drahtnetzen
verschlossen und die Wirkung bei elektrostatisdelastung (z.B. geriebenes Kunststoff-
lineal vor der Offnung) untersucht. Es zeigte si#ss diese Abschirmung nicht ausreichte.

Prof. Dr. Hideo Seki, Prasident des PS InstituteJapan und Professor an der Tokai
University (Quelle: FuRnote 6) kommentiert am Ewde Aura-Meter-Beschreibung (AM -
524): ,Wenn ich mir einen Kommentar zum Messobje&s Instruments, welches von Dr.
Hideo Uchida entwickelt wurde, erlauben darf, sadelich behaupten, dass das betreffende
Objekt nicht das konventionelle, uns weitgehendabeke elektromagnetische Phdnomen sein
kann; an seiner Stelle muss es etwas sein wiefaine denn die Messsonde des fraglichen
Instruments ist elektromagnetisch komplett abgesthi(aus dem Englischen tbersetzt).

Das erkennt man auch auf dem Foto (Bild 3). Dantd& die Vorderseite des Koaxialsystems
nicht mehr mit einem Drahtnetz verschlossen, sonlemplett metallisch. Nach unzé&hligen
Versuchen der Autoren mit unterschiedlichen MalRes Hoax-Systems und Drahtnetz-
Abschlissen ohne deutliche Ergebnisse wurden digadén im Patent nicht weiter ernst
genommen und in einem weiteren Schritt sogar asfKizaxial-System (2, 10, 11; Bild 2)

komplett verzichtet (Bild 6).

® Hideo Uchida: Aura-Meter (AM — 524); The Auramebased on the principle of E.F.|.E. — Structarel
Specification of Aurameter Model AM-524



Bild 5 Ansichten des Sensors mit Vorverstarker im Graugussgehéuse.

a:

Verschiedene Innenleiter. Von unten: Messing (quadratisch), Eisen, udterk

alle mit 10 mm Durchmesser und 20 mm Lange, wie im Original von Uchida. Ganz
oben probeweise benutzter Innenleiter, Durchmesser 14 mm und nickelplattiert.
Blick in die Koax-Messsonde mit Messing-Innenleiter und Alu-Aul3enleiter

(nach Uchida).

Gesamtansicht mit abgenommenem Deckel. Gut sichtbar sind die beiden
Hochohmwiderstande je 1€5(schréag, blau).

Eines der verschiedenen Abschirmne

Bild 6 Koaxialsystem (Messsonde) entfernt und Metallkappe aufgedreht.



3 Vollig gekapselter Vorverstarker ohne Koax-Syste

Damit war die Erklarung von Uchida, dass dewegung des Leitersvoribergehend
negative Ladung als Strom durch den Widerstandidire lasst, wodurch an ihm eine
Spannungsénderung entsteht (s.0.), hinfallig. Bg giuch ohne das aufwandig behandelte
Koax-System. Immerhin gelang es nach unzéhligersiétren, schrittweise zu dieser neuen
Erkenntnis vorzudringen. Uchidas Hypothese zum IEFEffekt auf einen bewegten
elektrischen Leiter ist damit nicht erfullt.

Im Grauguss-Gehause (Bilder 5c, 6) mit der dichihlisBenden Metallkappe ist der
Vorverstarker hervorragend elektromagnetisch altgest und es bietet sich eine neue
Hypothese an, in der die beideAochohmwiderstande die Hauptrolle spielen
Stromdurchflossene Widerstande geben thermischasscRan ab, welches bei einem
Verstarker dem Nutzsignal Uberlagert ist. Je gr@leerWiderstandswert ist, umso intensiver
ist das erzeugte Rauschen. Was beim Studierenatelténg von Uchida daher zu Beginn
schon sehr verwunderte, war die Tatsache, dasseanbdiden Differenzeingangen des
Vorverstarkers Hochohmwiderstédnde mit dem WerQl#&hgeschlossen waren (Bild 4). Das
widerspricht vollig dem konventionellen VorgeheninbeAufbau eines Verstarkers. Denn
Ublicherweise wird auf eine besonders rauscharmest\i@ Wert gelegt. Uchida machte
genau das Gegenteil und erzielte Effekte, die dimAen anders deuten als Uchida.

4 Malnahmen an der Schaltung

Im Patent waren altere integrierte Schaltungendauslamaligen Zeit angegeben, sie wurden
durch modernere ersetzt (Bild 7). Um sicher zuegetldass die Spannungsentstehung mit
dem Widerstandsrauschen verknipft ist, wurden XMiderstande mit wesentlich geringeren
Werten (470 R) eingelotet: der Effekt trat nicht mehr auf. Ale@&nprobe wurden zwei
Hochohmwiderstande mit den Werten 1Q @ingelétet: Die entstehende Spannung war deut-
lich hoher als bei 1 Q, was die ,Transducer-Wirkung* des Rauschens bevBes diesen
hohen Werten waren wahrscheinlich die AbweichundemWiderstadnde untereinander auch
recht hoch, es gab daher Probleme mit der Symmeéirie. Nullpunkteinstellung des
Verstarkers und daher wurde auf diese hohen Weegtgichtet. Uberhaupt erforderten
derartige Aktionen die grof3te Sorgfalt in HinsiGduberkeit. Die Widerstande wurden mit
Alkohol gereinigt, um auf3ere Verschmutzungen, dia dohen Widerstandwert sozusagen
.kurzschlieBen* kénnten, zu entfernen. Anschlie3emdden die Bauelemente zum Léten nur
noch mit einer Pinzette ,angefasst".

5 Klarende Versuche

5.1 Vorversuche

Uchida schreibt in der Betriebsanweisung zum Auetdvl AM-524: “Einige Menschen
behaupten, dass die Messung beeinflusst werde, dienklesssonde in der Hand gehalten
wird. Jedoch wird die Aura auch vom Material ausgédt, aus welchem eine mechanische
Halterung der Messsonde besteht. Die Messungthbidddiv in allen Fallen.”
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Bild 7 Modernisierte Schaltun



Es wurde trotzdem versucht, den gekapselten Vdérges — von Messsonde kann nicht
mehr gesprochen werden — z.B. am Kabel oder aef &itange fixiert pendeln zu lassen, um
vom Menschen entfernt zu sein. Beides war unbefygedl. So verdrehte sich das Gehéuse
mit den Hochohmwiderstanden (Sensor) und Vorveestavdhrend des Pendelns am Kabel
unkontrolliert im Raum. Fixiert an einer Pendelg@nbewirkten Biegungen des Kabels
kleinste Ruckbewegungen, die zu falschen ZusatZsepu fihrten. Bewegungen des
Vorverstarkers mit der Hand brachten noch die sgtha Ergebnisse. Bild 8 zeigt die Anlage
mit Vor- und Hauptverstarker. (Es wurden bei denvicklung mehrere Vorverstarker-
Aufbauten untersucht. Im Gegensatz Bild 5¢ wurde eine Variante mit Lochrasterplatte
gewahlt).

Bild 8 Links: Neues Vorverstarkergehause im Vordergrund;
dahinter der Hauptverstarker mit Filter und Netzteil.
Rechts: Vorverstarkergehéuse offen mit Hochohmwiderstanden (hellblau);
Links oben Verschlusskappe

An den Verstarkerausgangen wurde ein ZweistrahieBpe Oszilloskop angeschlossen und
verschiedene Grundversuche wurden durchgefiihrt.dbere Funktionsverlauf (20 mV/cm
und 2s/cm) zeigt jeweils daBusgangssignal des Vorverstarkekgsdhrend der untere
(500 mV/cm und 2s/cm) den Signalverlauf am Vers#alsgang (bei v=1), also nach dem
Filter (Resonanzfrequenz 0,3 Hz) darstellt. Dahied Was Signal stark geglattet.

Bild 9 Sensor mit Vorverstarker auf einem Tisch liegend
Mitte 17.07.2016; 21 Uhr; rechts: Kurz nach einem Gewitter

Wird der Sensor mit Vorverstarker waagerecht anéeiTisch gelegt (siehe Bild 9 links), so
zeigt der obere Funktionsverlauf ein RauschsigBadl O Mitte). Beim unteren Verlauf nach
dem Filter erkennt man, dass offensichtlich auah ggringes Eingangssignal (hier nicht
erkennbar) an den Hochohmwiderstanden vorhandedesh im Fall von reinem Rauschen
ware der Verlauf nicht wellig. Es wurde festgestetlass diese Signalegeszeit- und



wetterabhéngig sind. Hierflr gentigen die zwei Beispiele in BildNeach dem Gewitter ist
der untereFunktionsverlaufetwas glatter, was fur ein starker verrauschtegdtigssignal
spricht (oberer Verlauf).

Die Abhangigkeit vom Wetter und von der Tageszeit der erste Hinweis, dass es sich nicht
um Effekte der Gravitation im Zusammenhang mit d#&omdurchflossenen Hochohm-
widerstdnden handeln konnte, sondern um eine andis@che. Daher wurden zur weiteren
Aufklarung passende Versuche durchgefuhrt.

5.2 Lineare Bewegungen in waagerechter Lage

Die Lage des Sensorgehduses auf dem Tisch wurtbeHadien und es wurde von Hand
mehrmals um 20 cm auf dem Tisch hin- und her gdsain@Bild 10 Mitte). Ein Wechsel der

Himmelsrichtung brachte keine nennenswerten Urltede. Der Mal3stab fir den oberen
Signalverlauf ist jetzt 50mV/cm. Man erkennt and8ignalformen hinter dem Filter mit etwa
doppelten Maximalwerten im Vergleich zu Bild 9. IBild 10 rechts wurde das Gehause
parallel zur gezeigten Lage (also parallel zur Ajpdatte) um 20 cm nach oben und unten
bewegt. Das Ausgangssignal des Vorverstarkers €ob&ignalverlauf) ist ebenfalls

vielfaltiger, was auch fur das Filterausgangssiguaterer Verlauf) gilt.

ESVVNN GLVEN I —

Bild 10 Links: Sensor mit Vorverstarker (Gehause) auf einem Tisch liegend.
Mitte: Er wurde mehrmals um 20 cm auf dem Tisch hin- und her geschoben.
Rechts: Die Anordnung wurde um 20 cm nach oben und unten beweqgt.

Bild 11 Links: Geh&ause im Uhrzeigersinn um 180° gedreht.
Mitte: Es wurde mehrmals um 20 cm auf dem Tisch hin- und her geschoben.
Rechts: Die Anordnung wurde um 20 cm nach oben und unten bewegt.

Anschliel3end wurde das Gehause um 180° gedreldt {Rillinks). Auch diesmal wurde die
Anordnung auf dem Tisch mehrmals um 20 cm hin- bed verschoben (Mitte) und um
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20 cm nach oben und unten bewegt (rechts). Mannetkdeutliche Unterschiede zur
vorherigen Lage des Gehauses (Bild 10). Das Ausgagnal des Vorverstéarkers ist ruhiger und
der Maximalwert hinter dem Filter ist (dadurch) atva die Hélfte gesunken.

Eine madgliche Erklarung ist die, dass sich alle a@Bcmgselemente, besonders die
Hochohmwiderstande, unterschiedlich weit von bei@sitenflichen innerhalb des Geh&uses
befinden und eine unbekannte Wechselwirkung mit Gaihdusewanden besteht. AulRerdem
fallen zwei negative Spitzen auf.

Ein weiterer Versuch war die Drehung um die (sechi® Hochachse, d.h. das Gehéause blieb
stets flach auf dem Tisch liegen und wurde um 3f#ifreht: Es zeigten sich keine besonderen
Unterschiede z8&ild 11 Mitte, daher wurde auf eine Darstellungzreintet.

5.3 Lineare Bewegungen in senkrechter Lage

Neben der waagerechten Stellung des Gehausessgdis dlternative die senkrechte (Bild 12).
Auch hier wurde wieder linear bewegt. Das Ausgaiggss des Vorverstarkers ist bei der Hin-
und Her-Bewegung auffallig ,eintdoniger” (links; alee Signalverlauf) als bei der Hub-Bewegung
(rechts oben). Beim Filter-Ausgangssignal (untesmpishieren jetzt die positiven Spitzen (Bild 12
rechts).

Langsachsg ™
Verschluss-Kapp€
N
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N

1
Spannungsversorgu

Bild 12 Links: Gehause mit Sensor und Vorverstarker senkrecht gehalten #dskbbin
Mitte: Es wurde mehrmals um 20 cm in einer Geraden hin- und her bewegt.
Rechts: Die Anordnung wurde um 20 cm nach oben und unten bewegt.

Der nachste Versuch zeigt die Ergebnisse nach @reftung des Gehduses um 180°: Alle
Signale haben wesentlich geringere MaximalwertesoBders deutlich ist dies im
Zusammenhang mit der Hub-Bewegung beim Filter-Anggsignal zu sehen
(Bild 13 rechts).

Spannungsversorgung L

¥ v \__\ﬁerschluss—Kapp\

Bild 13 Links: Gehéause im Vergleich zu Bild 12 um 180° gedreht.
Mitte: Es wurde mehrmals 20 cm in einer Geraden hin- und her bewegt.
Rechts: Die Anordnung wurde um 20 cm nach oben und unten bewegt.
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5.4 Rotationsbewegungen

Das Sensorgehause wurde bisher in unterschiedlste#tungen lediglich linear bewegt. Was
fehlt, ist die Rotation des Gehauses. Hier kanmmsalorweg genommen werden, dass die
Himmelsrichtung dabei wieder keine erkennbaren tdoteede brachte.

Besonders beeindruckend wird das Ergebnis, wenrGeéagiuse in der senkrechten Stellung
um seine waagerechte Langsachse (Bild 12) gedraédsk Wind zwar zunachst 90° im

Gegenuhrzeigersinn (Teilstrich 1,8; waagerechtekisBhirm-Raster oben); dann wird

abgewartet bis die Nulllinie erreicht wird und ams3end im Uhrzeigersinn gedreht
(Teilstrich 4,7). Der gleiche Vorgang noch einmggi(striche 5,7 und 7,5); (Bild 14).

 ENTEE O A
Bild 14 Drehung um die waagerechte Langsachse. Zunachst 90° im
Gegenuhrzeigersinn (Teilstrich 1,8); wenn die Nulllinie wieder erreicht
wird Drehung im Uhrzeigersinn (Teilstrich 4,7). Der gleiche Vorgang
noch einmal (Teilstriche 5,7 und 7,5).

Die groRen Signalwerte des Filter-Ausgangssignaig praktisch gleichen Betragen im
negativen und positiven Bereich) fallen sofort dbie Drehrichtung bestimmt die Polaritat
des Signals hinter dem Filter. Im Kontrast dazul slire zugehdrigen Filter-Eingangsimpulse
(oben) sehr unterschiedlich. Im Signal vor dem eFilisteckt viel fein strukturierte
Information, die bei der gewdahlten Auflésung deit@ehse nicht erkennbar ist. Fur diese
ersten Grundlagenversuche wurde die ResonanzfregiemFilters so gewahlt, dass nur die
~-Hauptinformation® zu erkennen war. Fur weitergetieiversuche sollte sie (bzw. das Filter)
umschaltbar sein.

Die Abhangigkeit der Signale von der Tageszeit wwsdhon erwahnt. Zu besonderen Zeiten
trat sogar eine Umpolung der Filterausgangsimputee gleicher Drehrichtung des
Sensorgehauses auf (Bild 15). Wahrend bei Drehmn@egenuhrzeigersinn ,normalerweise*
negative Impulse auftraten, wurde am 25.07.2016 1trD2 das Filterausgangssignal
Bild 15 links beobachtet. Bei Teilstrich 1 wurde tmmittlerer Geschwindigkeit im
Gegenuhrzeigersinn um 90° gedreht. Bei Teilstrigh ih Uhrzeigersinn zurlick; dann mit
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héherer Geschwindigkeit bei Teilstrich 4,9 wieder Gegenuhrzeigersinn 90° und bei
Teilstrich 6,9 entsprechend zuriick. Man erkennteeddn, dass die Maximalwerte der
Impulse hinter dem Filter mit der Drehgeschwindigkeeigen.

Um sicher zu sein, wurde der Vorgang am 25.07.2a19%B15 Uhr in gleicher Weise
wiederholt (Bild 15 rechtsPie Signalwerte sind schon etwas geringer.

T L L — ’”WW‘
Bild 15 Links: 25.07.2016; 11:02 UhBei Teilstrich 1 wurde mit mittlerer
Geschwindigkeit im Gegenuhrzeigersinn um 90° gedreht. Bei Teilstrich 2,8
im Uhrzeigersinn zuriick; dann mit héherer Geschwindigkeit bei Teilstrich 4,9
wieder im Gegenuhrzeigersinn um 90° gedreht, bei TS 6,0 zurtck.
Rechts: 25.07.2016; 19:15 Uhr. Um sicher zu sein, wurde der Vorgang in
gleicher Weise wiederholt.

Am darauf folgenden Tag (26.07.2016) wurde der Wemnswiederholt (Bild 16 links). Um
9:00 Uhr wurde etwas Unerwartetes gemessen: Linkathild. Es wurde wieder im
Gegenuhrzeigersinn 90° bei mittlerer Geschwindiggedreht (Teilstrich 1). Anschliel3end
ebenso zurlck gedreht (Teilstrich 2,5); dann mihdmér Geschwindigkeit gegen den
Uhrzeigersinn (Teilstrich 4) und entsprechend slthreurtick (Teilstrich 6). Das
Filterausgangssignal (unten) ist hier kaum aussaffek

Bild 16 Ruckkehr zur tblichen Polung (siehe Text)

Um 20:00 Uhr wurde ein neuer Versuch unternommeld (B5 Mitte). Es wurde wieder im
Gegenuhrzeigersinn 90° bei mittlerer Geschwindigkgedreht (Teilstrich 1,5). Im
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zugehdrigen oberen Signalverlauf ist kaum eine Amg zu erkennen. AnschlieRend ebenso
zurtick gedreht (Teilstrich 3,2); dann mit h6heras@windigkeit gegen den Uhrzeigersinn
(Teilstrich 5) und entsprechend schnell zurtick I6tiech 7). Der untere Verlauf zeigt schon
Impulse mit kleinen Werten. Wie oben schon erwétvaitide bei allen Bildern zwischen den
Drehungen abgewartet bis jeweils die Nulllinie e wird. Daher haben die Impulse nicht
immer den gleichen Abstand.

Nur eine Stunde spater (21:00 Uhr) ergab sich dgmaBserlauf nach Bild 16 rechts. Die
beginnende Ruckkehr zur ,ldblichen* Polung, die sich mittleren Bild bei Teilstrichl,5
schon andeutet, ist hier bei Teilstrich 1,5 volletn(®0° gegen den Uhrzeigersinn bei mittlerer
Geschwindigkeit gedreht). Der Impuls bei Teil$tr,9 entspricht der Stelle 3,2 im mittleren
Bild. Anschlie3end folgen die Impulse bei schneldeehung wie vorher (grol3ere Werte). Der
kaum ausgebildete negative Impuls bei TS 5 im ength Bild findet sich hier in voller Groé3e
bei TS 6,2. Das Entsprechende gilt fir den kleipesitiven Impuls bei TS 7 im mittleren
Bild, der hier bei TS 8 zu sehen ist. Damit wurdeldmpolung der Impulse am Filterausgang
wieder ruckgéangig.

52 ey o 5]

Bild 17 Kontrollversuche zur erfolgten Rick-Polung

[0 5av — A S ]

Am 27.07.2016 wurden um 9:00 Uhr noch mal zwei Kalhtersuche unternommen, die die
ubliche Polung zeigten (Bild 17). ,Ublich* deswegeweil wahrend der ungezéhlten
Versuche vorher stets diese Impuls-Polung aufber Umpolvorgang ist offensichtlich

seltener und wurde bisher nur zweimal durch Zubmbbachtet. Spatere automatisierte
Versuche kdnnten eventuell eine Periodizitat feBest.

Nachdem wieder ,normale” Verhaltnisse eingetretearen, wurde eine 180°-Drehung
geplant, im Gegensatz zu den bisherigen 90°-Dredturigas Sensorgehause wurde flach auf
den Tisch gelegt (Bild 18 links), nach links (Geglerzeigersinn) geklappt und wieder flach
abgelegt. Dann liegt der Anschluss fur die Spansweigorgung (schwarz) auf der linken
Seite. Der Signalwert ist deutlich hoher, als ke @0°- Drehung” (Bild 14).

Bild 18 Links: Ausgangslage des Sensorgehauses.
Rechts: Im Gegenuhrzeigersinn 180° gedreht: Teilstrich 2;
zurtick gedreht: Teilstrich 4,5. Das gleiche nochmal:
Teilstriche 7, 2 und
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Das Entsprechende wurde mit 180° gedrehter Austmgmysdes Gehauses durchgefuhrt
(Bild 19). Die Impulse sind wieder umgepolt und belhnellerem Drehen grol3er. Auch diese
Ergebnisse erhalt man bei Ausrichtung der Verseshiyspe nach allen Himmelsrichtungen.

Bild 19 Links: Ausgangslage des Gehé&uses.
Rechts: Im Gegenuhrzeigersinn 180° gedreht:
Teilstrich 1,3; zurtick gedreht: Teilstrich 3,5.

Das Gleiche schnell gedreht: Teilstriche 6,2 und 7,9.

Eine Richtung erschien noch prufenswert. Namliah sbnkrechte Richtung der Langsachse
(Bild 20). Zunachst wurde die Verschlusskappe ssikr nach oben gehalten, der
Spannungsversorgungsanschluss zeigte dabei vomacB&tr weg nach hinten. Vom
Verstarkeranschluss (unten) gesehen wurde das €&z=hau Gegenuhrzeigersinn um 90°
gedreht (Spannungsversorgungsanschluss zeigt daimrachts). Die entstehenden Signale
sind inBild 20 links dargestellt. Im zweiten Fall zeigtee &/erschlusskappe senkrecht nach
unten (Bild 20 rechts). Vom Verstarkeranschlussefdbgesehen wurde das Gehause im
Gegenuhrzeigersinn um 90° gedreht (Spannungsversgsgnschluss zeigt dann nach links).
In beiden Fallen ergaben sich sehr geringe SigaaleFilterausgang. Die Signalverlaufe
ahneln denen, die bei linearen Bewegungen erziaiden.

A AT
[S00aV ] EOrVE

Bild 20 Links: Gehause mit Verschlusskappe senkrecht nach oben gehalten.
Vom Verstarkeranschluss (unten) gesehen wurde das Gehéause im
Gegenuhrzeigersinn um 90° langsam gedreht: TS1,6 und zurtick TS 3,4.
Anschlie3end schnelle Drehung: TS 5,5 und zuriick TS 7,9.

Rechts: Die Verschlusskappe zeigte senkrecht nach unten. Vom
Verstarkeranschluss (oben) gesehen wurde das Gehause im Gegenshmeige
langsam um 90° gedreht: TS 1,1 (fast nicht zu sehen) und zurtick TS 2,2.
Danach schnelle Drehung: TS 4,3 und zuriick TS 6,5.
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6 Tests in Hinsicht auf Stérungen von auf3en

Einige Versuche wurden auch zur mdglichen Einstnguseitens Handys gemadBild 21).

Es wurde im Sendemodus betrieben. In der gezelgtga (Bild 21 links) ergaben sich kaum
Sensorsignale. AnschlieRend wurde das Handy ung&@‘eht auf das Sensorgehause gelegt
(Bild 21 rechts). Man erkennt im oberen Signalvdrf@usgangssignale des Vorverstarkers)
die Sende-Impulse und unten das entsprechendeabsgangssignal. Wahrscheinlich hangt
der Unterschied mit der Lage der Handy-Antenne eaug) auf die Hochohmwiderstande im
Gehause zusammen.

"1

Bild 21 Die Einstreuung der Sende-Impulse des Handys
in das Sensorgehause hangt von der gegenseitigen Lage ab

Zur Kontrolle wurde das Sensorgehduse mit geerddteFolie abgeschirmt (Bild 22 links).
Bild 22 Mitte zeigt die gute Dampfung. In Bild 22ahts wurde ein DECT-Telefon auf das
Sensorgehause (ohne Abschirmung) gelegt. Die Lagdtes keine Rolle, es wurde keine
Einstreuung festgestellt.

. 1
EUTENCOTEE O — °

Bild 22 Links: Geerdete Alu-Folie bringt gute Dampfung (Mitte).
Rechts: DECT-Telefon streute nicht ein.

Zur Kontrolle wurde die 180°-Drehung nach Bild 18dul9 mit abgeschirmtem Sensor-
gehause wiederholt. Das positive Ergebnis zeigt B3.

e |

EODTUTE  CONTVANE Ol N 25 5avew TN S00ey TS

Bild 23 Sensorgehause in Alu-Folie verpackt:
Links: Analog zu Bild 18 gedreht.
Rechts: Analog zu Bild 19 gedreht.
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Das waagerecht liegende Gehause brachte in demudhens keine nennenswerten Signale.
Das anderte sich, wenn man leicht mit einem Bfeistder Ahnlichem darauf klopfte
(Bild 24). Im oberen Signalverlauf entspricht jeddadelimpuls einer Klopfaktion. Die
Schaltung des Vorverstarkers ist fest auf der mdaterldtet, daher fallt eine Erklarung durch
.Mitschwingen* der Bauelemente bei der geringenaéleBnergie im Gehause aus. Es bleibt
die Vermutung, dass ,Schall-bewegte Ladungstraigeder eingeschlossenen Luft zusatzlich
durch Influenz auf die rauschenden Hochohmwidedsadeinwirken; ein Zusatzrauschen
sozusagen. (Schall von auf3en bringt keine Wirkebgnso wenig der Einfluss eines starken
Magneten).

Bild 24 Signalentstehung durch leichtes Klopfen auf das Gehause

7 Diskussion

Ursache fur die Signalentstehung bei Bewegung @ehbhmwiderstande ist eindeutig deren
thermisches Rauschen. In diesem Zusammenhang hlablaNi Kozyrev, russischer

Astronomie-Professor Veroffentlichungen erarbeitbg hier von Interesse sind. Er fuhrte
astronomische Versuche durch, wobei in seiner Taedie von ihm so genannte ,Zeit-
Energie”“, die von Sternen ausgestrahlt werde, gno8e Rolle spielt. Als ein Beispiel sei
erwahnt, dass er mit Hilfe eines Teleskops die nSteshlung unter anderem auf einen
Widerstand fokussierte und damit eine Anderung efes¥ertes erreichte (Bild 25; Quelle:
Video, Ful3note7).

5.} II o .l : - --.::I.. :-+ .
Bild 25 Kozyrevs Erfassung einer Stern-Position

Nach einer intensiven Beschaftigung mit Kozyrevssgagen kann hier der Theoriebegriff
.Zeit-Energie” mit gutem Gewissen durch den anstbhen Begriff ,subtile Strémung*

ersetzt werden. Hierzu passt auch die sinngema@evgegebene Aussage von Mikhail
Vorotkov, einem Mitarbeiter Kozyrevs: Postulat dit-Energie (also subtilen Strémung, d.
Verfasser): Sie ist aktiv wirkend; ordnend; hatmfitative und qualitative Komponenten, d.h.
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eine energetische und eine informelle Komponentée Dormale Abstrahlung des
untersuchten Objektes (Stern) wurde durch Abschgngegen Infrarot und elektro-
magnetische Strahlung unterbunden.

In einem Vided gibt es noch folgende, hier interessierende Awmsdman erinnere sich, fiir
Zeit(Energie)' stets ,subtile Stromung’ zu setzegEine Hauptrolle in den Kozyrev-
Versuchen spielt die Zufélligkeit (gemeint ist Relusn, d. Verfasser). Sie ist der
Steuerfaktor, Uber den die aktive Einwirkung deit 2ef das System passiert"....,Ich muss
allerdings eine wichtige Bemerkung hinzuflgen: damen alles Komponenten, die eine
Rauschkomponente enthielteiigenrauschen des Detektors Fluktuationen durch die
Mikrokonvektion, die dort herrschteSobald man das Rauschen entfernte, hat man auch
die Effekte nicht mehr gesehensodass er also zu der Schlussfolgerung kam, ,dess
entdeckten Effekte auf eine Einwirkung der kreativ@nformellen; die Verfasser)
Komponente der Zeit auf diese Rauschprozesse zufidken ist*. Dies wird an anderer
Stelle noch einmal deutlich betont: Der Versucls 8gstem gegen Rauschen abzuschirmen
und damit empfindlicher zu machen, ist nicht zieignd. ,Wenn wir den Zufall (das
Rauschen, d. Verfasser) unterbinden wollen, wimderauch die Hauptmoglichkeit der Zeit,
sich in den Prozess einzubringen, verhindern“dftarkierung: d. Verfasser).

Zusammengefasst kann man feststellen: Kozyrev &re Sternstrahlung (subtile
Stromung) auf einen Widerstand. Der zugehdrige detewar gegen elektromagnetische
Wellen und Infrarot abgeschirmt, hatte aber Eigeschen. Dadurch wurde ein Effekt
bemerkbar: Der Widerstand anderte seinen Wert.

Im vorliegenden Fall ist der Vorverstarker ebesfatlestens abgeschirmt und an einen
rauschenden Widerstand nkibnstantem Wert angeschlossen; bei Bewegung im Raum
entsteht an ihm eine Spannung, die verstarkt wekdan. Es bietet sich die Schlussfolgerung
an, dass ein die Abschirmung durchdringendes Fakl $pannungsentstehung am
rauschenden Widerstand verursacht. Hierfur gibgresdsatzlich zwei Mdglichkeiten: Das
Gravitationsfeld der Erde lasst sich nicht abschimnund konnte in Frage kommen. Die
Versuche haben aber bereits eine deutliche TagelsWetterabhangigkeit aufgedeckt, die fur
die Gravitation in dem Mal3e nicht infrage kommtiBt die zweite Mdglichkeit: eine
durchdringende subtile Strémung analog zu KozyMgssung.

Die Auswertung der hier vorliegenden Versuchserggsien ergab den Nachweis einer
horizontalen, subtilen Stromung aus allen Himmelgtingen. In Bild 8 ist die Lage der
beiden Hochohmwiderstande zu sehen. Bei Drehungedie LAngsachse des Gehauses (sie
fuhrt ungefahr in gleicher Richtung wie die Veraddkappe) bewegen sich die Widerstande
im Prinzip quer zu dieser Achse. Die BewegungsphaseStromungsfeld nach den Bildern
14 und18 sind in Bild 26 schematisch dargesteHlibé& wurde nur ein Widerstand gezeichnet.

" Ausziige aus einem Video: Mikhail Vorotkov trug tiB®zyrevs Theorien und Ansichten vor. Es wurde auf
einem Kongress aufgezeichnet, den Adolf Schneidar NET-Journal veranstaltet hat.
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Bild 26 Widerstandsbewegungen (Pfeil) im Stromungsfeld (Doppelpfeil).
Oben: Bild 14; Ausgangslage (1); Endlage (2).
Unten Bild 18; Ausgangslage (1); Zwischenlage (2) Endlage (3).
Die Vorzeichen geberie Polung der zugehdrigen Impulse

Die Richtung des Stromungsfeldes (Doppelpfeil) veuwdllkirlich von links nach rechts
angenommen. Es konnte zwar die horizontale Ausmghtfestgestellt werden (s.u.), aber
nicht die spezielle Richtung. Bei Bild 14 wurdenr idrehungen um 90° vorgenommen.
Bewegt sich der Widerstand von der Ausgangslage emeglie (angenommene)
Stromungsrichtung, so ergibt sich ein negativeteFausgangsimpuls (a). Bewegt er sich mit
der Stromungsrichtung, entsteht ein positiver Iraggh).

Zur genaueren Bestimmung einer horizontalen Ausrigl der subtilen Stromung waren die
zusatzlichen Drehversuche nach Bild 18 erforderfiailbild ¢ entspricht Teilbild a, nur mit
dem Unterschied, dass jetzt eine Drehung um 18@ffistlet. Entsprechendes gilt fur die
Teilbilder b und d.

Es soll nun gezeigt werden, dass eine senkrechben8hgsrichtung ausgeschlossen werden
musste (Bild 27). Nimmt man eine senkrechte Stréyram (Doppelpfeil) und auch homogen
im Bereich der Anordnung, so spielt die Drehriclgukeine Rolle. Beim Drehen der
Widerstande besteht der Unterschied zwischen ldungsstromung (L) und
»Querdurchstromung (Q)“ des Widerstandes. Im Thlllai findet ein Wechsel von L nach Q
statt; ein negativer Impuls wird erzeugt. Bei bastumgekehrt: Wechsel von Q nach L, ein
positiver Impuls entsteht. Bei ¢ sind im Prinzie djeichen Verhaltnisse wie bei a: Wechsel
von Q uber L (Zwischenlage) nach Q; ein negativepuls zeigt sich. Bisher gleicht die
Impulserzeugung dem Bild 26. Beim Teilbild d wird anders: Wieder findet ein Wechsel
von Q Uber L (Zwischenlage) nach Q statt. Es enitsdber kein negativer Impuls wie er
wegen der gleichen Konfiguration wie in ¢ zu engartvare, sondern ein positiver. Damit ist
die Annahme einer senkrechten Stromung nicht maisgig.

Streng genommen sind in den Teilbildern ¢ und dSdedlungen von a und b enthalten und es
musste beim Durchfahren der senkrechten Zwischiemgge? ein positiver Impuls wie bei b
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auftauchen. Falls es ihn gibt, ist er sehr kurzwird durch das Filter unterdriickt. Wie schon
erwahnt, steckt im Signal vor dem Filter noch selet Information, die hier nicht erfasst
wurde.

Bild 27 AusschlieBung einer senkrechten
Stromung (siehe Text)

Es gibt noch mehr Indizien fir die horizontale 8tuingsrichtung: Der Impulswert hangt von
der Drehgeschwindigkeit der Widerstande in derr8tndg ab. Man kann darin eine gewisse
Analogie zur Spannung einer im Magnetfeld bewedpeluktivitdt sehen. Aul3erdem zeigen
Bilder 10 und 11 Signalverlaufe, die bei lineareewBgungen des Gehauses entstehen.
Bild 10 Mitte zeigt immerhin bemerkenswerte Maximette (unterer Verlauf) bei Bewegung
mit und gegen die Stromungsrichtung. Die Tischplattente als ,Fuhrung“. Im rechten
Teilbild sollte man wesentlich geringere Werte atea, da Heben und Senken um 20 cm
kaum unterschiedliche Stromungsgeschwindigkeitefassen. Allerdings wurden diese
Versuche von Hand gemacht und noch ohne genaudeseMUber die mogliche Stromung.
Daher kénnen auch gleichzeitig geringe seitlichev@pungen erfolgt sein. Diese Vermutung
wird auch durch die unregelméaRigen und abnehmei@ignalwerte unterstitzt. Fiur die
geringeren Signalwerte in Bild 11 wurde eine mdgi&rklarung schon dort gebracht.

In den Bildern 12 und 13 sind wesentlich gering8ignalwerte zu sehen. Dabei ist zu
bemerken, dass alle ,Linear-Versuche* an untersiticigen, langer auseinander liegenden
Tagen und ohne Rucksicht auf Tageszeiten unternommeden. Die Bilder 15 und 16
zeigen Umpolungsvorgange der Stromung und es bsatht die Vermutung an, dass die
geringeren Signalwerte in den Bildern 12 und 13né&dks mit einem solchen Vorgang in
Verbindung stehen, der den Verfassern damals nicbh lrekannt war.

Die Drehung im Stromungsfeld brachte deutliche Bnigse, sieht man von Bild 20 ab. Hier
handelt es sich um einen Sonderfall: die Sensorgtidiede stehen senkrecht zur horizontalen
Stromung und werden (fast) um ihre LangsachsenebedjFast” deswegen, weil sie schrag
zur Drehachse stehen und daher auch geringfigigngegd mit der Strémungsrichtung
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bewegt werden. Das drtickt sich in den doch vorhagmlewenn auch geringen Signalwerten
aus. Eigentlich misste das Filterausgangssigndl ¢, wenn die Drehachse genau durch
die Widerstande gehen wirde. Es wird vermutet,fdaslie Signalerzeugung hauptsachlich
der Widerstand am nichtinvertierenden (+) Eingaeg dorverstarkers maf3geblich ist. Dieser
Drehversuch liefert kein Kriterium zur Unterscheiduzwischen horizontaler oder vertikaler
Stromungsrichtung.

Die Vorstellung einer subtilen Stromung aus allemimidelsrichtungen dulrfte etwas
ungewohnt sein. Wie soll das gehen? Ein realespigtibefert der gewohnte Alltag mit el.-
magn. Wellen (Funkwellen). Sie kommen ohne jede Welevirkung miteinander und mit
beliebigen Frequenzen aus allen Himmelsrichtungendurchdringen einander problemlos
und abhangig von der Frequenz auch massive Wansl&/ekanschaulichung diene noch eine
Tatsache aus der submikroskopischen Welt (Bild 28):

Man erinnere sich an die Aussage der Physik, dasallen Stoffen ein ,riesiger* Raum

zwischen Atomkern und Hdulle ,leer” sei — gemessandan Abmessungen von Kern und
Elektronen. VergroRert man den Kern des Wasseastoffs (nach Niels Bohr) rechnerisch
auf 1 mm, so befindet sich das umlaufende Elekperdiesem Mal3stab in 3 km Entfernung!
Hier ist gentigend Platz fur durchstromende sulbtdkl-Strukturen aus beliebiger Richtung,
fur die stoffliche Korper kein untiberwindliches idarnis sind.

Elektron

,L mm"“

Wasserstoffatom
(Bohr)

Bild 28 GroRenverhaltnisse beim
Wasserstoffatom nach Bc

8 Fazit

Mit einer objektiven Methode wurde der Nachweiseeisubtilen horizontalen Stromung aus
allen Himmelrichtungen gebracht. lhre Intensitétageszeit- und wetterabhéngig, auf’erdem
findet manchmal eine Umpolung der Richtung stals. Aransducer* wirkte das thermische
Rauschen von Hochohmwiderstanden, an denen bei dgdmgen im Stromungsfeld
zugehorige Spannungen entstehen, die verstarktemui@chida entdeckte diese Wirkung,
interpretierte sie jedoch nicht korrekt). Dieserfaig sind sehr vielfaltig, enthalten also viel
Information. Zur Informationsreduzierung wurde fdiese ersten Grundlagenversuche die
Resonanzfrequenz (0,3 Hz) eines Bandpasses so lget&ds nur die ,Hauptinformation® zu
erkennen war. Alle Bewegungen erfolgten von Hanidr Wweitergehende Untersuchungen
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wird die Durchflihrung von Bewegungen durch einetiallierte Mechanik und umschaltbare
Filter empfohlen.

9 Schlussbemerkung

Es zeigte sich wahrend der Entwicklungsarbeitess ditee Herkunft der Hochohmwiderstande
als ,Transducer” eine gewisse Rolle spielte. Dalvearden drei unterschiedliche

Ausfuhrungen von Vorverstarkern mit verschiedeneoch®hmwiderstanden gebaut und
damit die Reproduzierbarkeit der Ergebnisse Ubérpiiie Empfindlichkeit war abhangig

von den Widerstanden (trotz gleicher elektrischerertd). Diese unterschiedlichen
»1ransducer-Eigenschaften* lassen vermuten, dass elizeugten Spannungen durch
Wechselwirkung der jeweils inneren Widerstandsstnukmit der subtilen Stromung

entstehen. Die hier vorliegenden Werte entspreeirear mittleren Empfindlichkeit.

10 Erganzung Marz 2017.

Mit den beiden vorhandenen Geraten und ruhig lidgen Sensor konnten haufige
Beobachtungen des Rauschens gemacht werden. E#t €and in Leipzig, das andere in
Steina, etwa 150 km weiter Ostlich. Es zeigten difters deutliche Unterschiede im
Rauschpegel. Beide Bilder sind am 1.Marz 2017 vivags aufgenommen worden, das linke
in Leipzig, das rechte in Steina. Man beachte dischiedenen Mal3stabe!

Bild 1 Rauschpegel an unterschiedlichen Orten

Am spaten Abend des 1. Marz wurde in Leipzig Bildufgenommen. Es zeigt gleich hinter
dem Sensor periodische, negative Spitzen und delzenmserhéhtes Rauschen, eindeutig ein
Hinweis auf einen technischen Ursprung. Das Abzader Spitzen im gewahlten Zeitbereich
ergibt recht genau die Folgefrequenz 0,02 Hz. D&k ®®nnte ein CDMA-Signal darstellen
(Code Division Multiple Access). CDMA ist vor allemm den USA weit verbreitet und ein

Bild 2 Technisches Signal im Rauschen

BE 00V 500
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Mobilfunkstandard der dritten Generation (3G). CDMi#d allerdings auch in GSM, UMTS
und GPS verwendet, um Daten zu tUbermitteln. Besetire Verfahren wird das Nutzsignal,
z.B. Daten, mit Hilfe eines digitalen Codes zum &am tber ein breites Frequenzband
gespreizt.

Wenn der Empfanger den gleichen Code besitzt, Bahachricht entschlisselt werden. Ein
»-hormaler* Empfanger stellt bei einem solchen Signa ein Ansteigen des Rauschens fest.
Wenige Tage spater ergab eine Stichprobe die dz&iB von Bild 3: Am 4.3. um 18:50 h
zeigten sich etliche Spitzen, die aber 2 Minutesitespwieder fort waren. Daraufhin wurde
um ca.19:00 die Zeit auf 20 s/Rasterteil umgesehalid zeigt starke Spitzen-Aktivitaten.

Die Kurve ist 200 Sekunden lang dargestellt, wathrenden beiden Bildern davor nur 50
Sekunden erfasst sind. Die ruhige Phase im mittIBikel ware, wenn sie angehalten hatte, im
rechten Bild 2 ¥2 Raster lang, also gut erkennbas. ist nicht der Fall, also hatten etwa um
19:00 h die Spitzen-Aktivitdten wieder begonnenh&sdelt sich vermutlich wieder um einen
technischen Ursprung.

BN 100 200v  M500s_
i — ooy

Bild 3 18.50 f

Naturliche Signale wahrend eines Gewitters in demgebung von Leipzig, kurz
hintereinander (12:00 h bis 12:15 h) aufgenommeigen die folgenden Bilder 4,5,6 7.
Man erkennt eine gewisse Stufen-Charakteristik.

................................

AR 20 0mY

Blitz-Impulse
Bilder 4 und 5 (oben) ; Bilder 6 und 7 (unten); von links nach rechts
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Schliel3lich gelang es, die Ursache fir die groRgpulse zu finden, die beim Umklappen des
Sensor-Gehauses (siehe Hauptteil) entstanden. Bep@rimentieren mit senkrechter Sensor-
Ebene entstand beim Aufwartsdrehen des mit dercWrsskappe nach unten gehaltenen
Gehéauses im Kanal 1 eine kleine positive Spitzendich dem Filter eine grof3e Auslenkung
in ebenfalls positiver Richtung hervorrief. Drelten gleich anschliel3end in umgekehrter
Richtung, so fuhrte das zu einer sehr grol3en uhdrn Spitze in negativer Richtung
(Kanal 1) und zugehdriger Auslenkung nach dem iHiKanal 2). Die deutliche Asymmetrie
im Kanal 1 verwunderte (Bild 8 links). Darauf wurdach Wechsel zweier Mal3stébe der
Sensor in der bisherigen Ebene rhythmisch raufrunter geschuttelt (Bild 8 rechts).

Irvwesr o
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Bild 8 Senkrecht gehaltenes Sensor-Gehause in dieser Ebene rauf und runter
gedreht bzw. geschiittelt.

Mit dem Gehause am Ohr war beim Schutteln ein ieglges, schwaches Klicken zu héren.
Das Sensor-Gehause wurde geotffnet und die Ursaah&lickens gesucht. Sie lag in einer
der beiden F-Buchsen an den gegenuberliegenden a&#itan. Eine davon ist fir die

Kabelverbindung zum Hauptverstarker. Die anderamisteiner Verschlusskappe versehen.
Das bedeutet, dass hier die kleine koaxiale Buatigsenormalerweise den Stift des Kabel-
Steckers aufnimmt, frei ist. Sie endet im Gehaugesimer kleinen L6tfahne.

Diese kleine koaxiale Buchse, die normalerweise $igih des Kabel-Steckers aufnimmt, ist
fest in Isolation eingebettet. Die Isolation isigeh im Durchmesser geschrumpft und kann
sich mit der Buchse in ihrer Langsrichtung bewedgas Klicken stammt aus dieser, wenn
auch geringen Langsbewegung.

Der Hub dieser Bewegung ist etwa 1 mm. Im Bild Befo) ist links unten die kleine Lotfahne
mit Loch am Ende der Buchse schwach zu erkenrfer)(Pm Bild 9 (Mitte) ist die Ansicht
vergroRert dargestellt. Der Pfeil zeigt auf den dRater in Langsrichtung beweglichen
Isolation, in der sich die kleine Buchse befindaisammen mit der umgebenden Masse der
F-Buchse handelt es sich um einen Zylinderkondensat

Die Anschlussfahne des Hochohmwiderstandes befisét etwas zur Mitte hin seitlich

versetzt. lhr Abstand von der beweglichen Lotfaliagiert beim Bewegen zwischen 3 und
(wegen der seitlichen Ablage) nicht ganz 4 mm. Butie Langsbewegung entsteht bei der
Kunststoffisolation Reibungselektrizitat und daneiine elektrische Feldstarke zwischen
aulRerer Masse und der zentralen kleinen BuchseRamna treten gebogene Feldlinien in den
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Luftraum, die Uber Influenz eine Ladungstréagerbewgg in der Anschlussfahne des
Hochohmwiderstandes erzeugen, die zu einem Spasstafigfuhrt. Dieser liegt Uber dem
Rauschpegel des Widerstands und wirkt auf den &desteingang als Signal. Beim
Aufwartsdrehen bewegt sich die Lotfahne auf denchhssdraht des Hochohmwiderstandes
zu; es entsteht ein kleiner positiver Impuls (KahalDreht man das Gehause nach unten, so
entfernt sich die Lotfahne vom Anschlussdraht. Dias einen grof3en negativen Impuls zur
Folge. Beide Impulse fuhren zu entsprechenden Awgssagnalen des Filters. Hier tritt
tatsachlich ein ,Elektrischer Feld Induktions EffeKE.F.l.E.) nach Uchida auf, der am
Anfang des ersten Teils erlautert wurde; allerdinight so, wie er es gedacht hatte.

Im Bild 9 (unten rechts) wurde die zentrale, kleiBachse probeweise starr mit Masse
verbunden, so dass sich keine Ladung aufbauen wadrauch die Bewegung unterbunden
wird. Dann bleibt der Effekt aus.

Die Tatsache, dass die Isolation der F-Buchse gesydit ist, war in keiner Weise zu
erwarten. Sie kann nur darauf beruhen, dass esrsiobiden Fallen um sehr alte Exemplare
handelte, sodass auch beide unabhangigen Senswmipkxe betroffen waren. Durch die
spateren, hier nur kurz erwéhnten Arbeiten mit alescheinend ausgereiften Geraten kam das
eigentlich Unmdgliche ans Licht.

Bild 9 Sensc-Details



